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ASIGNACION DE POLOS
ESTRUCTURA SIMPLE

Qz)B(zt)zH ~ N(zYz-
AZYPEYH+z94BEZHQEY LY

M(z1)=

Az )Pz 1) +zB(z 1) Q(z 1) =L(z*Y)




ASIGNACION DE POLOS ESTRUCTURA
SIMPLE (I1)

Donde: L(z7)= ﬁ 1-z-27)

Lz =1+l-z" 4L, - 2% +...+1,-27' =0
Los coeficientes de los polinomios incognita se determinan
mediante: (1+a -zt +..+a, -z M)A+ p 2+ Hp, 2 )+
z0(b 27 by 2 (O + O 2 2T =
I+l -z +0, 2%+, +1-27' =0

Para que en régimen permanente la variable de salida siga
exactamente a la referencia, es necesario que:

M(1)=1 6 P(1) A(1)=0

m+d

Esto implica, si A(1)#0, que: > p =-1
i=1

DIAGRAMA DE BLOQUES ESTRUCTURA COMPLETA
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REPRESENTACION CON DOS CAJAS

Luk | B ()
T Z-d
A (z1)

N T (z1) B (z1) z¢ ~ N(z?) zd
CAEYREY B EYSEY T L ()

En la relacién anterior, se ve que los ceros del sistema en bucle cerrado son los
cerosde B (z71) ylosde T (z1), sin incluir las raices del polinomio S (z1)
resultante de la ecuacion de asignacion siguiente:

AZHR (@Y +z4B (z1)S(zY) =L (z1)

ASIGNACION DE POLOS
ESTRUCTURA SIMPLE
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ASIGNACION DE POLOS
ESTRUCTURA COMPLETA
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EFECTO DEL CAMBIO DE ® EN LOS POLOS
DOMINANTES
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EFECTO DE LA PERTURBACION DETERMINISTA
EN APN/APA







