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RESPUESTA ANTE CONSIGNA Y PERTURBACIONES
CONTROL TIEMPO FINITO
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NORMAL INCREMENTADO




INFLUENCIA DE Tm EN CONTROLADOR DE
TIEMPO FINITO (1)
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INFLUENCIA DE Tm EN CONTROLADOR
DE TIEMPO FINITO (1)

Gp(s) =

(s+1)(s+3)

Tabla 3.5 Influencia del periodo de muestreo en u(0)

.004 0.015
.004 0.012
.646 1.367

15.49 5.370 3.890 3.520 3.060 3.001 2.




CONTROL ADAPTATIVO (TIEMPO FINITO DE
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CONTROL ADAPTATIVO EN TIEMPO REAL CON
a)APN / b)APA
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