EJEMPLOS DE AUTOMATISMOS ELECTRICOS

Control del vaciado y llenado de una Tolva con materiales solidos.
Mando autmatico con detectores capacitivos de Max/Min

Control de entradas y salidas de vehiculos en un aparcamiento.
Mando con contador de pasos

Mezclado de productos sélidos.
Mando con de detectores de max/min y fotoeléctricos.

Encendido de alumbrado publico.
Mando con interruptor crepuscular y reloj
horario con accionamiento manual.



Control del vaciado y llenado de una Tolva con materiales sélidos.
Mando autmatico con detectores capacitivos de Max/iMin
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Circuito de fuerza:
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Leyenda:

KM1: Cinta transportadora

kM2 Cierre talva

KM3: Apertura tolva

=B1: Detectar de maximo / minimao
=41 Interruptor de puesta en marcha.
FR1: Relé térmico.

CIMT: Magnetotérmico general trifasico
CIMZ: Magnetotermico monofasica.
B1: Detector fotoeléctrico. Presencia de camion
HAT: Alarma relé térmico

=B2: Final de carrera cierre
=B3: Final de carrera apertura



Circuito de mando:
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Conexion de los diferentes tipos de detectores:
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I!! Control de entradas v salidas de vehiculos en un aparcamiento. |!!

Mando con contador de pasos ==
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Circuito de fuerza:
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Leyenda:

KM1: Contactor Apertura

KM2: Contactar Cierre

KAT Held auxiliar 1

kAL Rele auxiliar 2

2B3: Detector fotoeléctrico de entrada (Z220v)
=B4: Detector fotoeléctrico de salida (220v)
M1 Motor apertura y cierre

FR1: Rele tarmico 1

CIMT: Magnetotérmico 1

CIMZ: Magnetotérmico 2

o410 Interruptar general

=B1: Final de carrera

=B2: Final de carrera

B1: Contadar

HLT: Lampara Roja

HIZ: Lampara “erde



Circuito de mando:
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Mezclado de productos sélidos.
Mando con de detectores de maximin y fotoeléctricos.
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Circuito de fuerza:

I evenda:
CIWT: Interruptor magnetotérmico.

N Interruptar magnetotérmica de manda.
FR1: Relé térmico del motor 1

FRZ: Relé térmico del maotar 2

=B1: Final de carrera carretilla

oB2: Detector de nivel tolval

oB3: Detector de nivel talva 2

oB4: Final de carrera cierre tolva 1
=B5: Final de carrera apertura talva 1
oBB: Final de carrera cierre tolva 2
=87 Final de carrera apertura talva 2
=41 Interruptor tolva 1

oA Interruptor tolva 2

B1: Detector fotoeléctrico.

Contral de llenada de vagoneta.

KM1: Contactor cierre tolva 1

kM2 Contactor aperura tolva 1

K3 Contactar cierre tolva 2

kM4 Contactor apertura tolva 2
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Circuito de mando:
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Encendido de alumbrado puablico.
Mando con interruptor crepuscular y reloj
horario con accionamiento manual.
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Esquema de fuerza:

Leyenda:

CF1- Interruptar diferencial

CIMT- Interruptar magnetotermicao general.
CINZ- | Magnetérmico linea 1

CIM3G- | Magnetotérmica linea 2

Cibd- | Magnetotérmico circuito de mando
KM 1- Cantactor linea 1

kKMZ- Contactor linea 2

2A1- Interruptor general

=82- Int. encendido manual linea 1

243.- Int. encendido manual linea 2

KT1- Reloj

B1.- Célula fotoelectrica



Esquema de mando:
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Arrangue de un motor trifasico con variador de velocidad

Mando con conmutadores rotativos.
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Circuito de fuerza:

I eyenda:
LIF1: Interruptar diferencial.

CIMT: Interruptar magnetatérmica.

kM1 Contactor 1

kM2 Contactor 2

FR1: Relé térmico

b1: Motor trifasica

=B1: Seta de emergencia.

=40 Interruptor de puesta en marcha

oA Conmutador para la inversion del sentido de giro.
HL1: Lampara de marcha.

HLZ: Lampara de relé térmico.



Circuito de mando:
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