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Esquema general de un sistema automatizado (II)

Preaccionadores
Accionadores

Parte de
Control

Parte de
Supervision

y Explotacién
* Légica cableada ...

-PLC’s Proceso
* Panel de mando . PC+Tarieta E/S
« PC+SCADA ~rian
* Microcontroladores
* Reguladores Digitales
* Etc...
Sensores
Interface S-C Interface S-P
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Eleccion de la tecnologia para la parte de control

4

Equipos
Ambiente
Sernales ——)
Funcién =—>

Accionadores §

Tecnologias de control

Automatismos eléctricos
Mando neumatico

PLC’s sin trat. numérico
PLC’s con trat. numérico
PC’s industriales

Reguladores digitales

Tarjetas electronicas

Campos especificos

}AMBIENTE EXPLOSIVO

Equipos fabricados en SERIE

SENALES TODO-NADA

SENALES TODO-NADA y/o

NUMERICAS y/o ANALOGICAS

. Tratamiento MANDO REGU-
Tratamiento LOGICO LOGICOy  DE EJES  LACION
NUMERICO
Acciona- Acciona- Acciona-
dores dores dores
neumaticos hidraulicos eléctricos
HE I | e |
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HE I | e | |
I | | |
| | | | |
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| | | | | I
I I I
Mando Control Cubierta Circuitos
hidraulico numérico antidefrag. | pajo pedido
Seguridad-i
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Tecnologia eléctrica

Emplea componentes eléctricos del tipo contactos auxiliares
de contactores y relés téermicos, temporizadores, telerruptores,
relés de impulso, contadores ... unidos eléctricamente con
elementos como pulsadores, interruptores y sensores.

VENTAJAS:

« Amplia gama de componentes.

* Sencillez de los sistemas de mando

*Muy extendida, experiencia en el sector

INCONVENIENTES:

e Mantenimiento complejo.

* Requiere espacio considerable en cuadro eléctrico y abundante
mano de obra.

* Para aplicaciones sencillas.
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Componentes para automatismos eléctricos
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Algunos simbolos
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Control automatico de una escalera eléctrica con barrera fotoeléctrica
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Tecnologia neumatica

La neumatica es la utilizacion del aire comprimido para
la realizacion de cualquier tipo de trabajo.

VENTAJAS:

» Sencillez de los sistemas de mando: valvulas, cilindros, etc.
» Rapidez de respuesta del sistema neumatico.

* Economia de los sistemas neumaticos una vez instalados.

INCONVENIENTES:
* Instalaciones caras en general.
* £l mantenimiento del aire en buenas condiciones es costoso.
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Actuadores: Cilindros

Mega grators de alba preciclon_palstag_MSUA, ANT

Actuador de giro Pinza angular
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Simbolo Forma constructiva Funcion Aplicacién
Funcién de co- Motores de aire
e [ L ne}(ién 2;2 ON!OFF y sopladores ",
— sin escape. neumaticos.
] . % P

3/2 Cilindros de sim-
Normalmente cerra- | ple efecto y se-
da. fiales neumati-
NC cas.

i
j/
=

3/2 Cilindros de sim-
Normalmente ple efecto y se-
abierta. fiales neumati-
NO cas inversas.

4/2 Cilindros de doble
Conexion entre uti- | efecto.

. i lizaciones A y B con

] | % escape comun.
5/2 Cilindros de doble

Conexion entre uti- | efecto.
lizaciones Ay B con
escapes separados.

| B
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ng‘ Ejemplo de sistema neumatico
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al Estudio del ciclo. I
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Ejemplo de aplicacion de electroneumatica

PNEUMATIC MANIFOLD
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Tecnologia hidraulica

La hidraulica en la industria emplea el aceite a presion
para la realizacion de cualquier tipo de trabajo. En esencia
esta tecnologia es similar a la neumatica.

VENTAJAS:

» Puede desarrollar grandes fuerzas.
« Sencillez de operacion.

INCONVENIENTES:

* Instalaciones muy caras en general.
 Suciedad de las instalaciones.

* Velocidad de respuesta muy lenta.
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HYDRAULIC DIAGRAM I
BP1
€1
Retract [_________P_ir:: >{ i
BP-2
SOL1 | . SOL2
LellA
a00
=. n 2
@ @ - N
BP-1 CR-1 _ nie
- O s L

CR-2
L O
OO
CR-1 CR-2 S0L-1
| |
1 N A
CR-2 CR-1 S0L-2 Fress this toalbar buttan -
| | to simulate the entire project
2 — va
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S ‘ HYDRAULIC DIAGRAM \

If the lever is pushed, START — | -
press the START Pushbutto| He  graq 2 .-
to activate the motor. e T ”‘Pﬁ -

_ A # IJ-I
sTOP Push the lewer, @%

Fressthe STOP Pushbutton to activate the
to stop the motor. Ll cylinder.
—_—l— L
’ [Ty
o =

Dy

2011

X
BR-02 CR-1
als

50L-
Fres= this toalbar button [
to simulate the entire project
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Tecnologia electronica

Uso de componentes electronicos digitales y/o analogicos sobre
placas de circuito impreso sin elementos microprocesadores.

VENTAJAS:

 Gran cantidad de componentes en el mercado.
» Velocidad de respuesta muy rapida.
» Adecuado para grandes series.

INCONVENIENTES:

* Requiere diseno y construccion.
« Dificil mantenimiento y escalabilidad.
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U3 DIGITAL DIAGRAM

—— hen the logic switch is at 0,
the numbers will count up. LIF/DOWM j_
hen the logic switch is at1, o —— LIJF'IDOWN Uz L1
- a —
the numbers will count down. a_— >D i:
ZLEA
This logic switch will resstthe ), =, 1 /B0
number in the display. —/:D J;U_L_ .
IThis logic switch represent | A (] = o
the walue of the first bit (1) > D_\_ | — -
E_ DI 4Hj—_ dod c b 3
IThis logic switch represent | 114 B R
the value of the second hit (2). - o :L Iy e el =
I
Thiz logic switch represent | c e e £ Be
the walue of the third hit (43, > D:L =
E — ar
This lodic switch represent | E |
the value of the fourth hit (3. o a0 o — CLRI
- - A —o0
IThis Pushbutton will make the LOAD |
hexadecimal number appearon |, L Qg —
the display. - o—
LOAD R i Ll
Thiz logic switch will reset the RO _L° 5853
fimer. A L 10000 ohiris ROl e 4
o l— %
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Controladores programables

4 N

d Autématas programables

d PC’s con tarjetas de adquisicion de datos
d Microcontroladores

1 Reguladores digitales

\_ /
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CARACTERISTICAS CONTROLADORES COMERCIALES

DE CONTROL.

MICRO - REGULADOR
PC INDUSTRIAL PLC CONTROLADOR DIGITAL

CONTROL | ] | |
BOOLEANO :I II

CONTINUO
GESTION O

cALcuLos | | | (=

il

COMPLEJOS
SERIES RN EEEEEEIN [ERERTRTE
meorraves |1 [

VELOCIDAD DE ||||| '
PROCESAMIENTQ —_— —_— | |

E SRR

LENGUAJES DE EEEEEREE
PRocRaMAcion | TS | ——1 0 @ |

cantmappees |1 (1 |3

CaACDADDE | SN | L |l

COMUNICACION

(1) Siempre gue se utilicen tarjetas de adquisicion de datos
(2) Siempre que se utilicen microcontroladores de al menos 16 bits con interfaces conversores A/D y DA y una arquitectura aecuada para procesar sefiales continuas
(3) Complementando al microcontrolador con un DSP
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éQué es un automata programable?

Definicion IEC 61131

Un autdmata programable (AP) es un sistema electronico programable
disefiado para ser utilizado en un entorno industrial, que utiliza una
memoria programable para el almacenamiento interno de instrucciones
orientadas al usuario, para implantar unas soluciones especificas tales
como funciones logicas, secuencia, temporizacion, recuento y funciones
aritméticas con el fin de controlar mediante entradas y salidas, digitales
y analdgicas diversos tipos de maquinas o procesos.

AP  Automata programable
PLC Programmable Logic Controller
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Gama de PLCs en distintos fabricantes

Gama de automatas TSX (Schneider) y Siemens

Aplicaciones

®

46 300 2000
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T Cuadro eléctrico con PLC
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Lenguajes de programacion

SFC

=T Transicién_02

Paso_2

=T Transicién_Fin

S 01 S 02 Manual
S 01 S 03 \ LD
— /1

Programacion con lenguajes
conocidos de PLC
.. Y lenguaje de alto nivel

IL

LD Entrada_Manual

OR Entrada_Automatica
AND Desbloqueo

ST Funcionamiento

LD Entrada_01

END_IF;
END_FOR;
END_IF;

ST
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-0
IF Data = "EOF" THEN
FOR Index:=1 TO 128 DO S 02
X:=Read_Data(Datenfeld[index]); -
IF X > 2500 THEN Alarma:=TRUE; S 03

FBD

N — Lampara
T#12s400ms ‘L
Tiempo actual

Tiempo_01
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Algunos programas de disefio y explotacion

et ey s o

Q Herramientas de simulacion

Q Diseno e instalacion de aplicaciones
Q Desarrollo de funciones C

Q Tratamiento en légica difusa ,

Q Puesta a punto de programas de automata ]
Q Software SCADA, Servidor OPC e oo
Q Visualizar, ajustar y gobernar la instalacion
Q Aplicaciones para terminales de operador
Q Software de comunicaciones vy

T
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