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Datos:
masa total = 1580 kg
masa chasis para cada rueda m2 = 1580/4 = 375 kg
masa de una rueda m1 = 20
constante deflexión amortiguador ks = 130000 N/m
constante deflexion rueda kw = 1000000 N/m
factor de amortiguación b=9800 N.seg/m

Planteamiento

Fuente: Ejemplo 2.2 de (Franklin et al. 2006), pp. 25 y ss.
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(ẏ − ẋ) +

ks

m2
(y − x) = 0

s2X(s) + s
b

m1
(X(s)− Y (s)) +

ks

m1
(X(s)− Y (s)) +

kw

m1
X(s) =

kw

m1
R(s)

s2Y (s) + s
b

m2
(Y (s)−X(s)) +

ks

m2
(Y (s)−X(s)) = 0

Y (s)
X(s)

=
kwb

m1m2
(s + ks

b )

s4 + (b/m1 + b/m2)s3 + (ks/m1 + ks/m2 + kw/m1)s2 + kwb
m1m2

s + kwks
m1m2

Ecuaciones
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