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Tipos de bloques

Bloque

Descripcidn breve de la funcidn

Consulte también

Blogues de organizacion
(OB)

Los OBs definen la estructura del programa
de usuario.

"Bloques de
organizacion y
estructura del programa”

Blogues de funcién del
sistema (SFBs) y funciones
de sistema (SFCs)

Los SFBs y SFCs estan integrados en la
CPU 57, permitiéndole acceder a
importantes funciones del sistema.

"Bloques de funcion de
sistema (SFB) y
funciones de sistema
(SFC)"

Blogues de funcion (FB)

Los FBs son blogues con "memona” que
puede programar el mismo usuano.

"Bloques de funcion
{FBJ'“

Funciones (FC)

Las FCs contienen rutinas de programa
para funciones frecuentes.

"Funciones (FC)"

Blogues de datos de
instancia
(DBs de instancia)

Al llamarse a un FB/SFB, los DBs de
instancia se asocian al blogue. Los DBs de
instancia se generan automaticamente al
efectuarse la compilacién.

"Bloques de datos de
instancia”

Blogues de datos (DB)

Los DBs son areas de datos para
almacenar los datos de usuario.
Adicionalmente a los datos asociados a un
determinado bloque de funcién, se pueden
definir también datos globales a los que
pueden acceder todos los blogues.

"Bloques de datos
globales (DB)"

INGENIERIA DE SISTEMAS
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« Variables:
— %] Entradas (e]. %1124.0)
- %0 Salidas (e]. %Q124.0)
- %M Marcas (e]. %M90.0)
— %T Temporizadores (ej. %T5)
— %C Contadores (e]. %C6)

« Es aconsejable crear tablas de simbolos para no

tener que recordar las direcciones. Ej:
%I1124.0 “Pulsador_arranque”
%I1124.1 “Térmico_motor1”
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(] O
Bastidor 1(EG) = IM SM|SM|SM|SM|SM|SM|SM|sM
L]
Numero de slot 3 4 5 6 7 8 g 10 |11
Direccion inicial del médulo digital 32 |36 | 40 | 44 | 48 | 52 | 56 | 60
Direccién inicial del modulo analdgico 384|400 | 416|432 | 448|464 | 480 | 496
Bastidor 0 (ZG) o o
g PS CPU M |SM |SM | SM |SM [SM | SM | SM | SM
O -]
Numero de slot 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 @ 1
0 4 8 112 | 16| 20| 24 | 28

Direccién inicial del modulo digital
Direccidn inicial del modulo
analdgico

2014

256| 272| 288|304 | 320| 336| 352| 368
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La direccidn de una entrada o salida de un modulo
digital se compone de la direccion de byte y la
direccion de bit.

Normalmente la direccion de byte o bit suele ir
asociada a la posicion del mdédulo en el bastidor.

Ejemplo con Siemens: %l 1.2
Entrada %l, direccion de byte 1 y direccion de bit 2
Ejemplo con Schneider: %l1.12

Entrada %I, direccion de palabra 1 y direccion de bit
12
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Direcciones de entradas y salidas en
modulos digitales (Siemens)
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Direccion 0.0
Direccion 01

Direccion 0.7

Direccidn 1.0
Direccion 1.1

Direccién 1.7
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LWO Vista frontal de la CPU 314C-2 PN/DP MR

(1) (2 3)
j_/ Cifra  Descripcion
B 7] |__x ] E] Indicadores de estado v error
F 2 Ranura de la Micro Memory Card SIMATIC con expulsor
: i ﬁ 1 [::] 0 0 i @ Conexiones de las enfradas v salidas integradas
— I 1 [ I @ Conexion para la fuente de alimentacidn
J e 0|0 B0 ® 1. interfaz X1 (MPUDP)
p - B I H H H| ® 2 Interfaz X2 (PN), con switch de 2 puertos
":@ S F H H H @ Puerto PROFINET 2
@ Eﬁl =0 Olr—|0 El estado del puerto 2 se sefializa mediante un LED de dos colores (verde/amarillo):
M B ] O O i « | ED encendido en verde: Existe un LINK con un interlocutor
,rf ___ﬁ' Xz EI PR :‘.::ﬁi ) ] ] = LED cambia a amarillo: Trafico de datos activo (RMTX)
b e 1 1 L R: Puerto en anillo para crear una topologia en anillo con redundancia de medios
L pr [ ] Hi—— Hl——|H Puerto PROFINET 1 )
@ i i i El estado del puerto 1 se sefaliza mediante un LED de dos colores (verdefamarillo):
P2 E:‘ H H H » LED encendido en verde: Existe un LINK con un interlocutor
(E_::l—___‘_ L :3 E — E — E = LED cambia a amarillo: Trafico de datos activo (RETX)
H;;;?ﬁ__ EE:] E E RPm@mmmmmemmmhmﬁﬁmmﬂMmmMmMmmMmmm
@ - L 2 %11 X2 @ Direccion MAC v codigo de barras 2D
T u B r T s G0 Selector de modo
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CPU 314C-2 PN/DP

Las entradas y salidas integradas de esta CPU tienen las siguientes direcciones:

Tabla 7-5 Entradas y salidas integradas en la CPU 314C-2 PN/DP

Entradas/salidas Direcciones predeterminadas | Observaciones

24 entradas digitales 136.0 a 138.7 Todas las entradas digitales pueden
16 de estas entradas para parametrizarse como entradas de
funciones tecnoldgicas: alarma.
136.0a 137.7

16 salidas digitales 136.0a 137.7 Funciones tecnoldgicas posibles:
4 de estas salidas para « Contaje
funciones tecnoldgicas: . .
136.0 a 136.3 Medicion de frecuencia

4 + 1 entradas analdgicas 800 a 809 * Medulacion de ancho de impulso

+ Posicionamiento

2 salidas analdgicas 800 a 803
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