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El regulador proporcional integral
Efecto de la ganancia integralEfecto de la ganancia integral
Sintonización mediante lugar de las raíces 
Sintonización mediante la función de lazo
Otras soluciones de sintonización
El regulador PI modificado o red de atraso de 
ffase
Sintonización mediante lugar de las raíces
Sintonización mediante la función de lazo
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Propiedades
• Se basa en la integral del error.
• Mientras el error persiste en régimen 

permanente, la acción de control se 
incrementa (el integrador sigue 
integrando).

• En régimen permanente, el error se 
hace cero (si no, tendríamos un 
sistema inestable).

• La acción se basa en la “historia” del 
error, por tanto conlleva cierto retraso 
(no confundir con retraso puro).
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• Este retraso origina dinámicas lentas, 

más oscilatorias y a veces 
inestabilidad.

• La acción integral suele ir acompañada 
de una acción proporcional Acción 
Proporcional-Integral (PI)

t

3



4



Especificaciones:
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Especificaciones:
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No podemos cumplir con el erp:
regulador PI



Especificaciones:
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Especificaciones:

No se puede obtener error
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No se puede obtener error
deseado manteniendo un adecuado 
margen de fase :
regulador PI o red de atraso de fase



Especificaciones:
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Especificaciones:
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Soluciones “creativas”Especificaciones:
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Especificaciones:
Buen conocimiento de

las propiedades
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Especificaciones:
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Especificaciones:
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Especificaciones:
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Especificaciones:

No se puede obtener error
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No se puede obtener error
deseado manteniendo un adecuado 
margen de fase :
regulador PI o red de atraso de fase



Especificaciones:
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Especificaciones:
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